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Вступ 
Автономні дрони в даний час відіграють важливу роль у багатьох сферах, 

включаючи розвідку, доставку, моніторинг та рятувальні операції. Одним із 
ключових аспектів їхньої роботи є здатність автономно орієнтуватися в просторі, що 
вимагає точних технологій та методів для досягнення надійності та ефективності. У 
цій доповіді розглянемо сучасні методи та технології, які використовуються для 
автономної орієнтації дронів. 

1. Використання GPS 
GPS (Global Positioning System) є одним із основних методів для автономної 

навігації дронів. Система GPS забезпечує доступ до супутникової навігації, що 
дозволяє дронам визначати своє місцезнаходження з високою точністю. Джерело: [1] 

2. Використання Інерціальних Мікросхем 
Інерціальні мікросхеми, такі як акселерометри та гіроскопи, використовуються 

для вимірювання прискорення та обертання дрона. Ці дані доповнюють інформацію 
від GPS і дозволяють дрону коригувати своє положення та орієнтацію в реальному 
часі. Джерело: [2] 

3. Використання Комп’ютерного Зору 
Використання камер та систем комп’ютерного зору дозволяє дронам візуально 

визначати своє положення та розпізнавати об’єкти в навколишньому середовищі. Це 
особливо корисно в умовах, коли сигнал GPS недоступний або ненадійний. Джерело: 
[3] 

4. Використання Лідару 
Лідар (лазерний радар) використовується для вимірювання відстаней до 

об’єктів за допомогою відбивання лазерного променя. Ця технологія дозволяє 
дронам створювати точну тривимірну карту свого оточення і уникати зіткнень з 
перешкодами. Джерело: [4] 

5. Використання Радіочастотних Систем 
Радіочастотні системи, такі як радіолокаційні сенсори та радіоапаратура, 

можуть бути використані для визначення місцезнаходження та навігації дрона. Вони 
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працюють на основі вимірювання часу затримки радіосигналів між дроном та 
базовими станціями або супутниками. Це дозволяє отримувати додаткові дані для 
точного визначення положення дрона у просторі. Джерело: [5] 

6. Використання Геомагнітних Датчиків 
Геомагнітні датчики вимірюють магнітне поле Землі, що може бути 

використано для орієнтації дрона у просторі. Ці дані можуть бути використані разом 
з іншими датчиками для визначення орієнтації та стабілізації руху дрона. Джерело: 
[6] 

7. Використання Штучного Інтелекту 
Штучний інтелект та машинне навчання використовуються для аналізу даних, 

отриманих від різних сенсорів та камер, що дозволяє дрону приймати рішення в 
реальному часі щодо маршруту політів та уникнення перешкод. Це робить автономну 
навігацію більш адаптивною та надійною. Джерело: [7] 

Висновок 
Автономна орієнтація дронів є ключовим аспектом їхньої роботи в різних 

сферах застосування. Використання різноманітних технологій та методів, таких як 
GPS, інерціальні мікросхеми, комп’ютерний зір та лідар, дозволяє дронам надійно 
орієнтуватися в просторі і виконувати різноманітні завдання з високою точністю. 
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